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(57)【要約】　　　（修正有）

【課題】鉗子よりも大きな外形を有する手術用器具を確

実に眼球内に挿入することが可能な眼科手術用トロッカ

ー、及びトロッカーシステムを提供する。

【解決手段】先端側の中空の挿入部４と後端側の中空の

本体部６とが繋がり、挿入部の先端開口から本体部の後

端開口６Ａまで内部空間が形成され、少なくとも挿入部

が弾性を有するトロッカー２であって、刃先部２２が先

端開口から突出するようにナイフ２０の刃先部を眼球の

内部に差し込むと挿入部も刃先部に伴って眼球の内部に

挿入され、ナイフのみを後端開口から抜き取ることによ

り、挿入部が眼球の中に位置し、本体部が眼球の外に位

置する設置状態が形成される。刃先部が挿入部の中を通

過可能であり、設置状態において、手術用器具を挿入部

の中に挿入すると、挿入部が拡がり、手術用器具を後端

開口から抜き取ると、拡がっていた挿入部が元の形状に

戻る。

【選択図】図５Ａ
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